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 Predstavlja sinonim za Ontario’s freeway 

traffic management system (nije skracenica)

COMPASS

SADRZAJ – KRATAK PREGLED

 Zasto I kako se COMPASS koristi?

 Kako COMPASS funkcionise?

 COMPASS tehnologija

 Gde je COMPASS u primeni?

 Pravac razvoja COMPASS-a za buducnosti?
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Zasto i kako se COMPASS koristi?

 COMPASS je projektovan da maksimizuje bezbednost 
saobracaja (najvaznija komponenta), efikasnost i 
performance autoputeva kao i putne mreze u celini

 Ontario poseduje putnu mrezu sa jedinim od 
najopterecenijih punih pravaca na svetu (drugi u 
Severnoj Americi).  Highway 401 AADT >435,000 (12% 
komercijalni saobracaj – teska teretna vozila)

 Putna mreza, njen razvoj i performance su vitalna 
komponenta za ekonomski prosperitet Ontaria.

 Expansija puteva u smislu rekonstrukcija ili izgradnja 
novih puteva je veoma limitirana (ograniceni fondovi i 
obezbedjenje koridora – cena otkupa zamljista)
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Kako COMPASS funkcionise?

 Stalni Nadzor i Pracenje saobracajnih tokova I 

pravovremeno detektovanje saobracajnih 

nezgoda i incidenata koristeci ugradjene 

detektore, izvestaje on strane saobracajne 

policije sa terena, brojnih ekipa za odrzavanje 

ili konstrukciju puteva i analize istih koristeci 

automatski incident detekcioni algoritam 

 Potvrda Nezgoda - Incidenta, koristeci 
zoom CCTV, razne detektore, etc

 Incident Management putem MTO 
AMC (Automatic Management Centre) 
saradnja I koordination sa urgentnim 
sluzbama (hitna med. pomoc, 
vatrogasci, saobracajna policija, I sl.
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Kako COMPASS funkcionise?
nastavak

 Odasiljanje poruke ucesnicima u 

saobracaju putem koriscenja  

variable message signs, TRIS and 

COMPASS website (stvarno vreme)

 Management saobracajnog toka

kroz aktivni management 

“zagusenja” saobracaja, “objave” 

vremena putovanja i striktnu kontrolu 

saobracajnih tokova.
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Kako COMPASS funkcionise?

Management “zagusenja” saobracaja

 Potpuno automatizovan sistem integrisan u 
COMPASS, baziran na informacijama 
“dobivenim” sa  detektora, koji poruku 
potvrdjuju / menjaju svakih 20 sekundi

 Na “alternativnim” putnim pravcima sistem 
“balansuje” informacije izmedju dva ili vise 
putnih pravaca.

 Na pojedinacnim putnim pravcima sistem 
obezbedjuje informacije o tacnoj lokaciji 
“zagusenja” kao I stvarno vreme putovanja 
izmedju odredjenih, pre-definisanih lokacija
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Kako COMPASS funkcionise?

Management “zagusenja” saobracaja
nastavak
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Management “zagusenja” saobracaja 
nastavak

Direction of Travel

Express Lanes

  

   CMS(A)             Transfer Lanes

Collector Lanes

             CMS(B)

LEGEND: The boxed area defines the congestion management

 VDS Loop zone corresponding to CMS(A).

 

 

TYPICAL CONGESTION MANGEMENT ZONE CONFIGURATION
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Kako COMPASS funkcionise?

 Sistem za upozoravanja na “zagusenje”  tacna 

lokacija zaustavljene kolone vozila na (primer..) 

granicnim prelazima sa ciljem da poboljsa 

beazbednost saobracaja putem automatskog 

detektovanja duzine zaustavljene kolone (zadnjeg 

vozila) i automatski obavestavanja motorista na 

uslove voznje “ispred” i mogucnost “naletanja”  
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Kako COMPASS funkcionise?
nastavak

 Dodatni – Pojedinacni Variable Message Signs

na kriticnim lokacijama / raskrsnicama (petljama) 

sa ciljem omogucavanja ucesnicima saobracaja 

da promene pravac u slucaju “nezgode napred” 

ili privremenog zatvaranja puta (ili dela puta).
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Kako COMPASS funkcionise?

Udes / Incident Manadjment - Procedura

 Udes / Incident Detekcija / Potvrda Incidenta
 Policija

 CCTV

 AID (Automatska Incident detekcija), etd

 Generacija Akcije / Odgovora
 Unosenje podataka u basu podataka

 Akcija / Odgovor, automaski generisan on 
strane sistem ili manuelno “naredjen”

 Controlisanje funkcionisanja opreme na terenu

 “Prosledjivanje Informacije / poruke ucesnicima 
u saobracaju
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Kako COMPASS funkcionise?

Organizacijske prednosti u poboljsanju 

effikasnosti

 Znacajno poboljsanje u coordinaciji I 

medjusobnoj saradnji I dopunjavanju od 

strane urgentnoh sluzbi

 Znacajno poboljsanje u percepciji 

javnosti o aktivnostima sluzbe i agencije

 Znacajno umanjene vozackih frustracija

 Znacajno povecanje efikasnosti pruzene 

hitne zdravstvene pomoci povredjenima.
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Kako COMPASS funkcionise?

Znacaj Alarmnog Sistema i Menadjment

 Da omoguci operatoru & sistem menadjeru  
totalnu kontrolu nad kompletnim sistemom, 
dogadjajima I preducetim merama

 Da omoguci potpunu sliku, sa svim detaljima, o 

problematicnom dogadjaju I omoguci 
pravovremenu – adekvatnu akciju 

 Svi alarmi su kodirani (druge boje) po utvdjenim 
prioritetima I predstavljaju razkicite nivoe 
kompleksnostu udesa ili faze delovanja akcije I 
agencije.
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Kako COMPASS funkcionise?

Dodatno koriscenje informacija
 Traffic and Road Information System (TRIS) 

automatski prosledi informaciju o incidentu/ 

”dogadjaju” medijskim outletima i web site, 

koristeci automatizovane fax-ove ili e-mail 

adrese (basa podataka / utvrdjena lista)
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Gde je COMPASS u primeni (za sada)?
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Trenutni Sadrzaj COMPASS Sistema

Highway 401 QEW Ottawa Queensway

Putni Pravac-

Limit

Hwy 407 to 

Westney Rd.

Thorold Stone to Hwy 406

Millen Rd. to Third Line

Royal Windsor to Hwy 427

Regional Road 174 

to Hwy 416

Duzina Sistem 125 km 80 km 20 km

Auto Detectori 3022 1016 0

CCTV-Kamere 99 74 11

Full Size VMS 41 12 0

Portable VMS 11 15 10

Ramp Meters 0 11 0

Control Area Toronto, York, 

Durham, 

Peel, Halton, Hamilton, 

Niagara, Simcoe

Eastern Region
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Trenutni

COMPASS

SISTEM

Legend
- Full System
- CCTV or Queue End only

- Toronto RESCU
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COMPASS

OPERATION

CENTRES

Legend
- Full System
- CCTV or Queue End only

- Toronto RESCU

- Operation Centres

Burlington

Ottawa
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COMPASS Tehnologija

Oprema i Senzori na Terenu

VMS

Prismatic Signs

Lane Control Signals 

Speed Control Signs

Vehicle Detectors 

CCTVs 

Emergency Telephone

Traffic Signals

Pavement Lighting

Barriers & Gates

AID Systems

Over-height Detectors

Environmental Sensors

Solar Sensors

Power Circuits

Switches

Master Clocks

Fire Alarms & Equipment

Graphic Video Walls

SCADA



Page 22

 Detektori koji se koriste u COMPASS Sistemu

COMPASS Tehnologija
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 CCTV Kamere

COMPASS Tehnologija 
nastavak
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COMPASS Tehnologija 
continued

 VMS
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COMPASS Tehnologija 
nastavak

 Fibre Optic Komunikacija
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Buduci pravac razvoja?

 Novi COMPASS software
 Fokus na prosirenju pokrivenosti putne mreze i 

poboljsanju povezivanja komunikacionih i 
komandnih centara

 Sistem za zamenu, poboljsanje i odrzavanje
 Unapredjivanje I zamena stare opreme e.g. VMS

 Otvaranje novih kontrolnih centara

 Strategijsko prosirenje activnosti - pokrivenosti
 Granicni prelazi – automatizovan nadzor

 Strategijsko povezivanje postojecih sistema I 
podrska stvaranju umrezenih, vecih sistema



Utvrdjivanje Pravca za 

Sigurnu i Efikasnu 

Putnu Mrezu

Pitanja?
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CAMPASS - Ostvarene Beneficije 

 Quick detection and removal of incidents 
reduces exposure time for secondary 
collisions
 COMPASS decreases average incident duration 

by 65%

 COMPASS reduces secondary collisions by 30 
to 60%

 Advance warning from Variable Message 
Signs makes drivers more prepared for 
problems and reduces collisions
 12% reduction in collisions measured on 

Highway 401
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What benefits have we measured?
continued

 Congestion Management improves balance 

between express and collector, maximizing 

use of available capacity and reduces 

congestion

 Increase in average speeds 7 to 18%

 Increase in MOVING WELL condition up to 45%
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Management neplaniranih dogadjaja

 “Dogadjaj” detektovan automatski od strane sistema, od 
strane dezurnog operatora I potvrdjenog od Policije, 
detektora… (CCTV, OPP)

 Operator “obezbedi” detalje udesa / incidenta  systemu , 
popunjavanjem upitnika / algoritma

 Na basi “obezbedjenih” detalja / specificnosti, sistem 
“preporuci” akcioni plan za Variable Message znake na 
bazi pre-determinisane raspolozive baze  poruka.

 Operator “potvrdi” akcioni plan /poruku ili modifikije da 
odgovori svim specificnostima realnog stanja

 System posalje “poruku za potoriste” da se “objavi” na 
znaku I proveri da li je adekvatna/izabrana poruka I 
“objavljena/prokazana”
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Management neplaniranih dogadjaja
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Management planiranih dogadjaja

 Planiran dogadjaj (napr. zatvaranje dela puta/jedne 

trake za saobracaj) se prvo “upise” u sistem I I 

sistemsku database

 System izvrsi bazicniu proveru za moguce knflikte sa 

drugim dogadjajem na istoj/slicnoj lokaciji 

(predodredjena pravila “ponasanja”)

 Kada se “dogadjaj” pocne sprovoditi, kontractor se 

javi Centru a operator proveri da li je “dogadjaj” 

odobren, lokaciju u uslove

 U ovom trenutku, ova radnja je“manuelna” ali se u 

bliskoj budicnosi biti “automatizovana” I bice 

integrisana u COMPASS 
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Management planiranih dogadjaja


